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1 Indicagoes sobre a documentacao

1.1 Convencoes

1.1.1 Sinais de aviso
Sao utilizados os seguintes sinais de aviso:

PERIGO! Indica perigo iminente que pode originar ferimentos corporais graves ou até mesmo
A fatais.

AVISO! Indica uma situagéo potencialmente perigosa que pode originar ferimentos corporais
A graves ou até mesmo fatais.

CUIDADO! Indica uma situagéo potencialmente perigosa que pode originar ferimentos ligeiros ou
A danos materiais.

1.1.2 Simbolos
Sao utilizados os seguintes simbolos:

Leia o manual de instru¢des antes da utilizagao

KCC-REM-HLT-PD-E

Tecla Ligar/ Desligar

>»eﬁ®

Tecla de medicéo

Tecla de menu

0

Tecla de apagar ("Clear")

P | | Tecla direita

<« | Tecla esquerda

1.1.3 Realces tipograficos

As seguintes caracteristicas tipograficas realgam passagens de texto importantes nesta documentagéao
técnica:

1] ‘ Estes numeros referem-se a figuras.

1.2 Sobre esta documentacao

» Antes da colocagdo em funcionamento, leia atentamente o manual de instrugdes.

» Observe também o Manual de instrucées detalhado no equipamento, assim como acrescentos e
actualizagdes em www.hilti.com.

» Conserve este manual de instrugdes sempre junto da ferramenta.

» Entregue a ferramenta a outras pessoas apenas juntamente com o manual de instrugées.

1.3 Dados informativos sobre o produto

Os produtos Hilti foram concebidos para uso profissional e sé devem ser utilizados, mantidos e reparados

por pessoal autorizado e devidamente credenciado. Este pessoal devera estar informado, em particular,

sobre os potenciais perigos. O produto e seu equipamento auxiliar podem representar perigo se usados

incorrectamente por pessoas ndo qualificadas ou se usados para fins diferentes daqueles para os quais

foram concebidos.

A designagéao e o numero de série sao indicados na placa de caracteristicas.

» Registe o numero de série na tabela seguinte. Precisa dos dados do produto para colocar questdes ao
nosso representante ou posto de servigo de atendimento aos clientes.

Dados do produto
Medidor laser PD-E
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Geragao 01
N.° de série

1.4 Informacao laser no produto

Informagéo laser — Pagina 14

Informacao laser

Laser da classe 2, com base na norma IEC60825-1/EN60825-1:2007 e
corresponde a norma CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50).

LASER RAI o1
%% STARE INTO BEAM
620-690nm/0.95mW max.

CLASS Il LASER PRODUCT

Laser da classe 2. Nao olhar para o raio laser. Nao direccionar o raio para
2 outras pessoas ou para zonas onde se possam encontrar outras pessoas,
que nao estejam relacionadas com os trabalhos com o laser.

@ Recicle os desperdicios.

&&

2 Seguranca

2.1 Normas de seguranca

2.1.1 Informacao basica no que se refere a normas de seguranca

Além das regras especificamente mencionadas em cada capitulo deste manual de instrucées, deve
observar sempre os pontos a seguir indicados. O produto e seu equipamento auxiliar podem representar
perigo se usados incorrectamente por pessoas nao qualificadas ou se usados para fins diferentes daqueles
para os quais foram concebidos.

>

>

Guarde bem todas as normas de seguranga e instrugdes para futura referéncia.

Esteja atento ao que esta a fazer e tenha prudéncia ao trabalhar com o produto. N&o utilize o produto
se estiver cansado ou sob influéncia de drogas, alcool ou medicamentos. Um momento de distracgao
durante a utilizacdo do produto pode causar ferimentos graves.

Né&o torne os equipamentos de seguranga ineficazes nem retire avisos e informagdes.

Um aparafusamento incorrecto do produto pode originar emissdo de radiagdo para o exterior, que
exceda a Classe 2. Mande reparar o produto apenas no Centro de Assisténcia Técnica Hilti.

Né&o é permitida a modificagdo ou manipulagéo do produto.

Antes de cada colocagé@o em funcionamento, verifique o funcionamento correcto do produto.

Medigdes tiradas através de vidros ou outros objectos podem ser imprecisas.

Condigdes de medicdo muito instaveis podem levar a erros de medicédo, por exemplo devido a pessoas
que passam pelo raio medidor.

Nao aponte o produto na direcgao do Sol ou de outras fontes de luz intensa.

Considere as influéncias ambientais. Nao utilize o aparelho onde exista risco de incéndio ou de exploséo.
Tenha em atencéo as indicagcdes contidas neste manual de instru¢des sobre utilizagdo, conservagao e
manutencao.

2.1.2 Medidas gerais de seguranca

>

Antes da utilizagdo, verifique o produto quanto a danos. Mande reparar os danos no Centro de
Assisténcia Técnica Hilti.

Apds uma queda ou outros esforcos mecéanicos, é necessario verificar a precisédo do produto.

Embora o produto tenha sido concebido para trabalhar sob arduas condigdes nas obras, este deve ser
manuseado com cuidado, a semelhanga do que acontece com quaisquer outros aparelhos de medigao.
Produtos que ndo estejam a ser utilizados, devem ser guardados num local seco, alto ou fechado, fora
do alcance das criangas.

O produto néo foi concebido para ser utilizado por criancas.

Respeite os requisitos nacionais de seguranga no trabalho.



2.1.3 Organizacao apropriada dos locais de trabalho

» Evite posi¢des de trabalho incorrectas quando estiver a trabalhar em cima de escadas. Mantenha uma
posigao de trabalho segura e equilibrada.

» Proteja o local da medigéo e, ao utilizar o produto, tenha atengdo para ndo direccionar o raio de laser
para outras pessoas ou para si proprio.

» Se o produto for levado de um ambiente muito frio para um ambiente quente ou vice-versa, permita que
o produto se adapte a temperatura ambiente antes de o utilizar.

» Utilize o produto somente dentro dos limites de utilizagéo definidos.

» Mantenha a janela de saida do laser limpa de modo a evitar medi¢des imprecisas.

» Respeite as directivas para a prevengéo de acidentes que vigoram no pais de utilizagéo.

2.1.4 Trabalho seguro com aparelhos laser

» Ferramentas laser da classe 2/Classe Il s6 devem ser operadas por pessoal devidamente instruido.

» Os raios laser ndo devem passar a altura dos olhos.

» Devem ser tomadas precaugdes para que esteja assegurado que o raio laser ndo incida, de forma
involuntaria, sobre superficies reflectoras.

» Devem ser tomadas medidas para assegurar que as pessoas ndo olham directamente para o raio laser.

» O trajecto do raio laser ndo deve passar para la de areas nao vigiadas.

» Desligue o laser quando néo estiver a ser utilizado.

» Armazene as ferramentas laser em locais vedados a pessoas nao autorizadas.

2.1.5 Compatibilidade electromagnética

Embora a ferramenta esteja de acordo com todas as directivas e regulamentagdes obrigatérias, a Hilti ndo
pode excluir totalmente a hipétese de a ferramenta poder sofrer danos devido a interferéncias causadas por
radiacdo muito intensa. Nestas circunstancias, devera fazer medi¢gdes comprovativas. A Hilti também nao
pode excluir totalmente a hipétese de outros equipamentos poderem sofrer interferéncias (por exemplo,
equipamentos de navegagao aérea). A ferramenta corresponde a classe A; Interferéncias em zonas
residenciais ndo podem ser excluidas.

Apenas para a Coreia: Este medidor laser é adequado para ondas electromagnéticas que ocorrem em
instalagcdes industriais (Classe A). O utilizador devera ter isso em consideragao e néo utilizar este medidor
laser em zonas residenciais.

3.1 Vista geral do produto

(@  Superficies de encosto na parte posterior ® Tecla Ligar/ Desligar
®  Indicador LED de referéncia no encosto Tecla direita
posterior @  Alojamento para alga para a méo
®  Tecla esquerda @ Tecla de apagar ("Clear")
@  Teclade menu @ Rosca "4 polegada
® Tecla de medigdo Espigao
®  Visor grafico @ Janela de saida e de recepcao do laser
@ Indic_ador LED de referéncia no encosto Mira 6ptica
anterior ]
Tecla de medicao lateral @  Rosca Y polegada

3.2 Utilizacao correcta

O produto descrito € um medidor laser. Destina-se a medigdes individuais e a medi¢cdes continuas de
distancias.

Podem ser medidas distancias em todos os alvos fixos, tais como betdo, pedra, madeira, plastico e papel,
etc. N&o é permitida a utilizagdo de prismas ou outros alvos muito reflectores e, se tentada, podera falsear
os resultados.

O produto esta aprovado para pilhas do tipo AAA.
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3.3 Explicacdo das indicagées no visor
Menu principal

A Seleccionar a unidade de angulo

Determinar a superficie a pintar

Verséo simples de Pitagoras

Medir areas e volumes

Seleccionar fungbes especiais

Seleccionar Fungao trapézio

Seleccionar Fungao Pitagoras
Para distancias horizontais e diagonais, é necessario, pelo menos, um angulo recto.

Seleccionar Configuragdes

Efectuar medicdes indirectas

nado.

Para medi¢cdes em objectos estaticos como paredes, ndo é necessario nenhum angulo determi-

Simbolos geralmente validos

Estado de carga das pilhas

Haste de medicdo ndo desdobrada

Haste de medicao desdobrada

Medir

Subtrair distancias

Seleccionar

N&o seleccionar

Seleccionar o tempo da medigao

H
i
A
Adicionar distancias

Seleccionar a calculadora

Submenu para a unidade de angulo

Aumento em percentagem

Unidades métricas

Unidades imperiais

Aumento em graus

Submenu para medir areas e volumes

[ Medir areas rectangulares




A

Medir areas triangulares

Y

Medir volumes

B

Medir volumes cilindricos

Submenu para fungbes especiais

Seleccionar o modo de medig&o no exterior

T

o

Seleccionar o sensor de luminosidade automatico

Determinar a superficie a pintar

o =B |-

Seleccionar Fungao de marcagao

Seleccionar Fungao Delta Min/Max

Seleccionar temporizador

Seleccionar Fungdo Desvio

Seleccionar Meméria de dados

Submenu para Funcao trapézio

A

Medir 3 distancias

>

2 Distancias, medir 1 angulo

Submenu para Funcéo Pitagoras

Verséao simples de Pitagoras

Verséo dupla de Pitagoras

Versdo composta de Pitagoras

Submenu para Configuragoes

Unidade de medig&o. Seleccionar unidade de medigao: [llmetros Bllcentimetros fllimilimetros

Referéncias de medicéo. Seleccionar referéncia de medicéo: [[llzona frontal [fparte de tras da
rosca [[fparte de baixo da rosca

N

Jaumento em percentagem [£funidades

Unidade de angulo. Sleccionar a unidade de angulo:
métricas [flunidades imperiais [£Jaumento em graus

Seleccionar Modo de perito

* b

Alterar a lista de favoritos

Activar a escala

1:X
Y Ligar/desligar o sinal acustico
51 Seleccionar o laser permanente
[
O Seleccionar o sensor de luminosidade automatico
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@ Calibragao do sensor de inclinagéo

i Apresentar informagéao da ferramenta
s Repor para as definicdes de fabrica

Submenu para medi¢oes indirectas

Medir distancia horizontal indirecta

£

AI Medir distancia vertical indirecta

Efectuar medig¢des no tecto

>
4

Medir distancia vertical indirecta Il

3.4 Incluido no fornecimento
Medidor laser, 2 pilhas, Manual de instru¢des, Certificado do fabricante.

Nota
Podera encontrar outros produtos de sistema aprovados para o seu produto no seu Centro de
Assisténcia Hilti ou em: www.hilti.com.

4 Caracteristicas técnicas

Temperatura de funcionamento -10°C ... 50 °C
(14 °F ... 122 °F)
Precisdo na medicao de distancia (20, desvio padrao) +1,0 mm
Precisdo na medicao de inclinacao (20, desvio padrao) +0,2°
Peso (incluindo pilhas) 165g
(5,8 02)
Temperatura de armazenamento -30°C ...70°C
(-22 °F ... 158 °F)
Classe laser em conformidade com EN 60825-1:2007 Laser da classe 2
Classe de proteccdo em conformidade com IEC 60529 IP 65
Alimentacao 1,5V

5 Utilizacao

5.1 Funcgoes basicas

Navegue, com ajuda da tecla esquerda ou direita, para a respectiva fungédo pretendida.
» Para seleccionar uma fungao, accione sempre a tecla de medigéo.

5.2 Colocar pilhas 2

Nota
Tenha em atencéo a polaridade correcta das pilhas. Substitua as pilhas aos pares. Nao utilize pilhas
danificadas.

» Abra o compartimento das pilhas e coloque as pilhas.

5.3 Ligar e desligar o medidor laser

1. No estado desligado, pressione a tecla Ligar/Desligar ou a tecla de medigéo, para ligar a ferramenta.
2. No estado ligado, pressione a tecla Ligar/Desligar, para desligar a ferramenta.
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5.4 Medicao utilizando o espigao desdobravel &
1. Abra o espigao desdobravel a 90°. O espigao desdobravel pode agora ser utilizado como encosto.

Nota

O espigao ajuda a direccionar a ferramenta enquanto se esta a visar uma posigéo fixa. Isto
acontece, sobretudo no caso de medigdes indirectas, Trapézio e Pitagoras, pois estes resultados
provém de estimativas.

Para locais inacessiveis, utilize o extensor PDA 72. A ferramenta detecta automaticamente o
extensor. Pode surgir uma janela de confirmagéo no ecra.

2. Abra o espigdo desdobravel a 180°. A referéncia de medigdo passa automaticamente para a ponta do
espigéo.

5.5 Medir com placa alvo [
1. Utilize a placa alvo, para medir distancias sob as seguintes condi¢des desfavoraveis:
< Devido a sua superficie, a parede nao reflecte.
< O ponto de medicédo néo esta sobre uma superficie.
< Adistancia a medir € demasiado grande.
< As condic¢des de luminosidade sdo desfavoraveis (demasiada luz solar).
2. Nas medigdes com a placa alvo, adicione 1,2 mm as distancias medidas.

5.6 Modo de medicao

5.6.1 Efectuar uma medic¢ao individual

1. Para activar o raio de laser, pressione brevemente a tecla de medicéo.

2. Mantenha o raio de laser no ponto alvo.

3. Pressione brevemente a tecla de medigéo para efectuar a medigéo.
< A distancia medida é apresentada na linha inferior do visor.
< O valor medido da medicéo anterior € apresentado na linha superior do visor.

4. Para uma outra medigéo, mantenha o laser no ponto alvo e inicie novamente a medicao com a tecla de
medigao .

5.6.2 Efectuar a medicao continua

Nota
Durante a medicao continua sdo medidos e apresentados 6-10 valores de medicéo por segundo. O
medidor laser pode ser movido em relagé@o ao alvo até que seja alcangada a distancia pretendida.

1. Pressione a tecla de medigéo durante 2 segundos.

< Se o sinal acustico estiver ligado, segue-se um sinal acustico.
2. Mova o medidor laser para o alvo ou para fora do alvo, até ser alcangada a distancia pretendida.
3. Pressione brevemente a tecla de medigéo.

< Adistancia medida é apresentada na linha inferior do visor.

< O valor medido da medicéo anterior € apresentado na linha superior do visor.

5.7 Seleccionar a unidade de angulo

1. No menu, seleccione o simbolo para a unidade de angulo.
2. Com auxilio da tecla esquerda ou direita, navegue até a unidade de angulo pretendida.
3. Seleccione a unidade de angulo pretendida através da tecla de medicéo.

5.8 Medir areas e volumes

5.8.1 Medir areas rectangulares

1. Direccione a ferramenta para o ponto alvo para a largura do espaco e pressione a tecla de medigéao.
2. Direccione a ferramenta para o ponto alvo para o comprimento do espago e pressione a tecla de
medigao.
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5.8.2 Medir areas triangulares

1.
2.
3.

Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medicéo.
Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medicéo.
Direccione a ferramenta para o terceiro ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.

5.8.3 Medir volumes

1.
2.
3.

Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medicéo.
Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medigao.
Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medigao.

5.8.4 Medir volumes cilindricos

1.
2.

Direccione a ferramenta para o ponto alvo para medir a altura do cilindro e pressione a tecla de medigao.
Direccione a ferramenta para o proximo ponto alvo para medir o didmetro do cilindro e pressione a tecla
de medigéo.

5.9 Funcoes especiais

5.9.1 Sensor de luminosidade automatico

>

No menu Funcdes especiais, seleccione o simbolo para o sensor de luminosidade automatico.

Nota
O sensor de luminosidade automatico regula automaticamente a luminosidade do ecra em
ambientes escuros. Desta forma poupa-se carga da bateria.

5.9.2 Superficie a pintar

1.

>

Direccione a ferramenta para o ponto alvo para o primeiro comprimento do espaco e pressione a tecla

de medigéao.

< O resultado é guardado como resultado intermédio.

Direccione a ferramenta para o proximo comprimento do espago e realize a medigdo com a tecla de

medigéo.

< O segundo resultado é apresentado na tabela dos resultados provisoérios. O resultado provisério a
negrito € a soma dos comprimentos do espago medidos.

Repita este procedimento até todos os comprimentos do espago estarem medidos.

Pressione a tecla direita para mudar para a altura do espaco e confirme com a tecla de medicéo.

Direccione a ferramenta para a altura do espaco e efectue a medigao.

< A altura do espago é medida e aparece na linha de resultados provisérios. A superficie a pintar é
calculada imediatamente e aparece na linha de resultados.

5.9.3 Funcao de marcacao

1.

w
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Introduza a disténcia manualmente. Para isso, seleccione o simbolo de teclado com a tecla esquerda ou
direita, e confirme com a tecla de medicao.

Seleccione os nimeros correspondentes e confirme com a tecla de medigéo.

Para confirmar o valor, seleccione o simbolo de visto no canto inferior direito.

Seleccione o simbolo de bandeirola.

< Adistancia por si seleccionada ¢ indicada agora no espaco entre duas bandeirolas.

Pressione a tecla de medigao para iniciar a medicao.

< As setas no ecra mostram a direccdo em que deve deslocar a ferramenta. Uma vez alcancada a
distancia alvo, surgem setas pretas acima e abaixo da distancia.

Para multiplicar a distancia, continue a deslocar-se juntamente com a ferramenta. Do lado direito é

apresentado quantos vezes ja delimitou a distancia.

Pressione a tecla de medicéo, para finalizar a medigéo.

Nota
Ao ser alcangada a distancia de marcacéo, a referéncia actual é exibida no visor.




Nota
Em vez da introdug@o manual, também pode ser medida a distancia necessaria. Para o efeito,
seleccione o simbolo para a medicao individual e confirme com a tecla de medigéo.

5.9.4 Funcao Delta Min/Max

1. No menu Fungdes especiais, seleccione o simbolo para a Fungéo Delta Min/Méax.
2. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medigao.
3. Pressione a tecla de medigéo, para finalizar a medigéao.

< As Ultimas distancias medidas sé@o apresentadas na linha de resultados.

5.9.5 Memodria de dados
1. No menu Fungdes especiais, seleccione o simbolo para a memoéria de dados.

Nota
A ferramenta guarda até 30 medigdes, incluindo os icones. Se a memdria de dados ja estiver cheia
com 30 medigdes, ao ser guardada uma medicéo nova, a mais antiga é automaticamente apagada.

2. Para apagar a memdria de dados, no ecrd da memoria de dados, mantenha pressionada a tecla C
durante 2 segundos.

5.10 Funcao trapézio

5.10.1 Funcéo trapézio (3 distancias)
1. No menu Fungbes trapézio, seleccione o simbolo para a Fungao trapézio para 3 distancias.
2. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medigéao.
< Apos a medigao da primeira distancia, o gréafico solicita automaticamente a préoxima medigao.
3. Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medigao.
4. Direccione a ferramenta para o terceiro ponto alvo e pressione a tecla de medicao.

5.10.2 Funcéo trapézio com inclinacao (2 distancias, 1 angulo)

1. No menu Fungdes trapézio, seleccione o simbolo para a Fungéo trapézio com inclinagao.
2. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.

3. Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medigao..

5.11 Funcao Pitagoras

5.11.1 Pitagoras simples

1. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medicéo.
2. Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medigao.

Nota
Para obter resultados de medicéo exactos, a segunda distancia tem de estar em angulo recto em
relagdo a distancia alvo.

5.11.2 Pitagoras dupla

1. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medicéo..
2. Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medicao.

Nota
Para obter resultados de medicéo exactos, a segunda distancia tem de estar em angulo recto em
relagdo a distancia alvo.

3. Direccione a ferramenta para o terceiro ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.

5.11.3 Versao composta de Pitagoras

1. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medicéo.
2. Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medigao.
3. Direccione a ferramenta para o proximo ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.
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5.12 Definicoes

5.12.1 Alterar a lista de favoritos

1. Navegue até a fungéo que pretende alterar e confirme com a tecla de medicéo.
2. Navegue até a fungédo pretendida e confirme com a tecla de medigao.

5.12.2 Activar a escala

1. Defina o nimero correspondente e confirme o valor com a tecla de medigéo.
2. Seleccione o simbolo de visto, para confirmar o valor.

5.12.3 Calibracéo do sensor de inclinacao
1. Coloque a ferramenta sobre uma superficie horizontal e pressione a tecla de medigéo.
2. Rode a ferramenta a 180° e pressione a tecla de medigao.

< O sensor de inclinagédo esta agora calibrado.

5.13 Medicoes indirectas

5.13.1 Distancia horizontal indirecta

» Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.
< Adistancia e o angulo de inclinagéo sdo medidos e aparecem na linha de resultados provisorios.
< Adistancia alvo é calculada imediatamente e aparece na linha de resultados.

5.13.2 Distancia vertical indirecta (2 angulos, 2 distancias)

1. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medicéo.
< A primeira distancia e o angulo sdo medidos e aparecem na linha de resultados provisorios.
< O gréfico solicita automaticamente a medigédo da segunda distancia.

2. Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.
< Adistancia alvo é calculada imediatamente e aparece na linha de resultados.

5.13.3 Medicoes no tecto

1. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.
< A primeira distancia e o angulo sdo medidos e aparecem na linha de resultados provisorios.
< O gréfico solicita automaticamente a medig¢éo da segunda distancia.

2. Direccione a ferramenta para o proximo ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.
< Adistancia alvo é calculada imediatamente e aparece na linha de resultados.

5.13.4 Distancia vertical indirecta Il (2 angulos, 1 distancia)

1. Direccione a ferramenta para o ponto alvo e pressione a tecla de medicéo.
< A primeira distancia e o angulo sdo medidos e aparecem na linha de resultados provisérios.
< O gréfico solicita automaticamente a medicao da segunda distancia.

2. Direccione a ferramenta para o préximo ponto alvo e pressione a tecla de medigéo.
< Adistancia alvo é calculada imediatamente e aparece na linha de resultados.

6 Conservacao, transporte e armazenamento

6.1 Limpeza

» Nao toque na janela com os dedos.
» Limpe a janela, soprando ou com um pano limpo e macio.
» Nao utilize quaisquer outros liquidos a néo ser alcool puro ou agua.

6.2 Transporte

Nota
Antes de expedir o produto, deve isolar as baterias e pilhas ou retira-las do produto.

pR
Pt

» Utilize a embalagem Hilti (ou similar) para transportar ou expedir a ferramenta.
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6.3 Armazenamento e secagem

» Nao guarde o produto se este estiver molhado. Deixe que seque antes de o arrumar e guardar.

» Para o armazenamento ou transporte do seu equipamento tenha em atencdo os valores limite da
temperatura, que estéo indicados nos Dados técnicos.

» Apo6s um armazenamento ou transporte prolongado do seu equipamento, efectue uma medicdo de
verificagao antes de utilizar o equipamento.

7 Reciclagem

f AVISO
Risco de ferimentos. Perigo devido a reciclagem incorrecta.

» Em caso reciclagem incorrecta do equipamento, podem surgir as seguintes consequéncias: a
combustao de componentes plasticos pode gerar fumos toxicos que representam um perigo para
a saude. Se danificadas ou expostas a temperaturas muito elevadas, as baterias podem explodir,
originando queimaduras por &cido, intoxicagao e poluicdo ambiental. Uma reciclagem incorrecta
(ou auséncia desta) permite que pessoas nao autorizadas/habilitadas utilizem o equipamento para
fins diferentes daqueles para os quais foi concebido. Consequentemente, podem ferir-se a si
proprias ou a terceiros ou causar poluicdo ambiental.

&% Os produtos Hilti sdo, em grande parte, fabricados com materiais reciclaveis. Um pré-requisito para a
reciclagem é que esses materiais sejam devidamente separados. Em muitos paises, a Hilti aceita o seu
aparelho usado para reutilizagdo. Para mais informagdes dirija-se ao Servi¢co de Clientes Hilti local ou ao
seu vendedor.

De acordo com a directiva europeia relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e electronicos e a
correspondente transposigao para as leis nacionais, as ferramentas eléctricas usadas devem ser recolhidas
separadamente, sendo encaminhadas para um reaproveitamento ecolégico.

w » Nao deite ferramentas eléctricas no lixo doméstico!

(Y

8 Garantia do fabricante

» Em caso de duvidas quanto as condi¢des de garantia, contacte o seu parceiro Hilti local.

9 Declaracao de conformidade CE

Fabricante

Hilti Aktiengesellschaft
Feldkircherstrasse 100
9494 Schaan
Liechtenstein

Declaramos sob nossa exclusiva responsabilidade que este produto cumpre as seguintes directivas e
normas.

Designagéo Medidor laser
Tipo PD-E

Geragao 01

Ano de fabrico 2010

Directivas aplicadas: * 2004/108/CE

« 2014/30/UE
.« 2011/65/UE

Normas aplicadas: « ENISO 12100



Documentacéo técnica por: ¢ Aprovagao de ferramentas eléctricas

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
HiltistraBe 6

86916 Kaufering

Alemanha

Schaan, 06-2015

4l ah

Paolo Luccini Edward Przybylowicz
(Head of BA Quality and Process Management / (Head of BU Measuring Systems / BU Measuring
Business Area Electric Tools & Accessories) Systems)
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